
รายละเอยีดประกอบการจัดซ้ือครุภัณฑ์ 
 

1.  ช่ือครุภัณฑ์  เคร่ืองหาพิกดัดว้ยสัญญาณดาวเทียม GNSS ระบบ RTK Network  
2. จ านวนทีต้่องการ      1   ชุด         
3. เหตุผลและความจ าเป็น 

เน่ืองจากมีการปรับเปล่ียนรายวชิาในหลกัสูตรจากเดิม มีรายวิชาการส ารวจ 1 วิชา แต่ไดมี้
การปรับปรุงหลกัสูตรใหม่ เพิ่มรายวิชา การส ารวจ 2 ข้ึนมา และมีแผนการรับนกัศึกษาเพิ่มจากเดิม 
30 คน เป็น 60 คน โดยเคร่ืองรับสัญญาณบอกต าแหน่งจากดาวเทียม GNSS ระบบ RTK Network 
เป็นเทคโนโลยีสมยัใหม่ ในการหาค่าพิกดั  ซ่ึงเป็นท่ีนิยมใช่อย่างแพร่หลายในปัจจุบนั  จึงเป็นส่ิง
ส าคญัอยา่งยิง่ในการฝึกปฏิบติัการเรียนรู้ และเพื่อใหเ้พียงพอต่อจ านวนนกัศึกษาท่ีเพิ่มข้ึนตามแผนรับ
นกัศึกษา  

4.  รายละเอยีดประกอบการจัดซ้ือครุภัณฑ์  (เอกสารดงัแนบ) 
5.  ราคามาตรฐานหรือราคาทีเ่คยซ้ือครุภัณฑ์คร้ังสุดท้าย ภายในระยะเวลา 2 ปี งบประมาณ 

.  -           
6.   วงเงินทีไ่ด้รับอนุมัติ    1,400,000   บาท 
7.   คณะกรรมการพจิารณาผลการประกวดราคาอเิล็กทรอนิกส์ 
 1. นายกฤษฎา  ทองสมบูรณ์   ประธานกรรมการ 
 2. นายสมชาย  พว่งทรัพยสิ์น   กรรมการ 
 3. ดร.ณัฐวฒิุ    ไชยวิโน       กรรมการ 
8.  คณะกรรมการตรวจรับพัสดุ  
  1. นายณฐันนท ์ รัตนไชย          ประธานกรรมการ 
 2. นายกิตติชาติ  โหมาศวิน       กรรมการ 
 3. นายจตุรวธิ  ศิริมหา             กรรมการและเลขานุการ 
9.  บริษัท/ห้าง/ร้าน  ทีจั่ดจ าหน่าย  พร้อมเบอร์โทรศัพท์และเบอร์โทรสาร 
 1. บริษทั นีโอจีโอ จ ากดั       โทรศพัท/์โทรสาร : 02-1726655  
 2. บริษทั เอม็.ซี.อี.เอเชีย จ  ากดั    โทรศพัท/์โทรสาร : 043-241621 
 3. บริษทั ไวเปีย ดีเวลลอปเมน้ท ์จ ากดั  โทรศพัท/์โทรสาร : 095-7243421 
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รายละเอยีดประกอบการจัดซ้ือครุภัณฑ์ 

 
1. ช่ือครุภัณฑ์  เคร่ืองหาพิกดัดว้ยสัญญาณดาวเทียม GNSS ระบบ RTK Network  
2. จ านวนทีต้่องการ    1   ชุด         
3.   รายละเอยีดทัว่ไป 

เคร่ืองหาพิกดัดว้ยสัญญาณดาวเทียม   GNSS ระบบ RTK Network  1 ชุด  ประกอบดว้ย 
 3.1  เคร่ืองหาพิกดัดว้ยสัญญาณดาวเทียม GNSS ชนิด Multi Frequency ส าหรับสถานีฐาน (Base 
Station) 1 เคร่ือง 
 3.2  เคร่ืองหาพิกดัดว้ยสัญญาณดาวเทียม GNSS ชนิด Multi Frequency ส าหรับสถานีเคล่ือนท่ี 
(Rover Station) 1 เคร่ือง 
 3.3  เคร่ืองควบคุมชนิดพกพา (Handheld Controller) ส าหรับเคร่ืองหาค่าพิกดัด้วยสัญญาณ
ดาวเทียม GNSS 1 เคร่ือง 
 3.4 โปรแกรมประมวลผลขอ้มูลสัญญาณดาวเทียม GNSS ระบบ Post Processing Static  1  ชุด   

3.5 โปรแกรมส ารวจออกแบบเพื่องานวศิวกรรมโยธา-ส ารวจ 1 โปรแกรม      
4.  รายละเอยีดคุณลกัษณะ       
       4.1  เคร่ืองหาพิกดัดว้ยสัญญาณดาวเทียม GNSS ชนิดสองความถ่ี ส าหรับสถานีฐาน (Base Station)        
จ  านวน 1 เคร่ือง มีคุณลกัษณะ  ดงัน้ี 
             4.1.1 เป็นเคร่ืองหาค่าพิกดัดว้ยดาวเทียม GNSS ท่ีมีช่องรับสัญญาณดาวเทียมจ านวนไม่นอ้ยกว่า 
350 ช่องสัญญาณ ท่ีสามารถรับและบนัทึกขอ้มูลสัญญาณดาวเทียม GPS และ GLONASS และ Galileo ได้
ทั้ง 2 ความถ่ีแบบ L1 และความถ่ีแบบ L2 โดย Mode ในการรับสัญญาณจะตอ้งเป็นแบบ Carrier phase 
และ C/A Code ไดท้ั้งในระบบ GNSS โดยสามารถรับสัญญาณ Beidou B3 หรือ GPS L5 ไดด้ว้ย 
            4.1.2  สามารถปฏิบติังานรังวดัสัญญาณดาวเทียม GNSS ดว้ยวิธี Static Post Processing, Real 
Time Kinematic (RTK), RTK Network ท่ีต่อเช่ือมกบัระบบ RTK Network ของกรมท่ีดิน และ Gistda ได ้
           4.1.3  ตวั GNSS Receiver ตอ้งมีพอร์ตส าหรับ SIM card เพื่อการเช่ือมต่อระบบ 3G รองรับระบบ 
CORS และ RTK Network หรือ VRS ได ้
           4.1.4  ตวัเคร่ือง GNSS Receiver สามารถเก็บขอ้มูลดาวเทียมโดยใช้หน่วยความจ าแบบภายใน 
(Internal) ขนาดไม่นอ้ยกวา่ 4 GB และมีช่องบรรจุแผน่บนัทึกขอ้มูลแบบ Micro SD Card ได ้32 GB เป็น
อยา่งนอ้ย 
            4.1.5  ตอ้งสามารถใชร้ะบบ WebUI ในการควบคุมการท างานและ Upgrade Firmware และใชต้ั้ง
ค่าหรือสั่งการเคร่ือง GNSS Receiver รวมทั้งใชใ้นการ Download และ Delete ขอ้มูลรังวดัจากดาวเทียมท่ี
บนัทึกในตวัเคร่ือง GNSS Receiver ไดโ้ดย Smartphone , Tablet , Notebook ท่ีมีระบบ Wifi  
          4.1.6  ตวัเคร่ือง Receiver สามารถป้องกนัฝุ่ นและน ้าไดต้ามมาตรฐาน  IP67  



          4.1.7  ตวัเคร่ือง GNSS Receiver ไดรั้บมาตรฐานความทนทานต่อสภาพแวดลอ้ม MIL-STD-810G 
method 514.6E-I และ method 516.6 ทนต่อการตกกระแทกท่ีพื้นคอนกรีตจากความสูงไม่น้อยกวา่ 2 
เมตร  
          4.1.8  เคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม GNSS สามารถบนัทึกขอ้มูลความถ่ีไดถึ้ง 10 Hz หรือสูงกวา่ได ้
          4.1.9  เม่ือประมวลผลขอ้มูลดว้ยโปรแกรมประมวลผลสัญญาณดาวเทียมแลว้ มีความคลาดเคล่ือน
ของการรังวดัในระบบ Static Post Processing ทางราบ (Horizontal) ไม่เกินกวา่ 3mm + 0.1ppm และทาง
ด่ิงไม่เกินกวา่ 3.5 mm + 0.4ppm  ของระยะเส้นฐานท่ีรังวดั 
          4.1.10  เม่ือประมวลผลขอ้มูลดว้ยโปรแกรมประมวลผลสัญญาณดาวเทียมแลว้ มีความคลาดเคล่ือน
ของการรังวดั (RMS) ในระบบ Real Time Kinematics ทางราบ (Horizontal) ไม่เกินกวา่ 8 mm + 1ppm 
และทางด่ิง (Vertical) ไม่เกินกวา่ 15 mm + 1ppm ของระยะเส้นฐานท่ีรังวดั 
          4.1.11  ตวัเคร่ือง GNSS Receiver สามารถรับสัญญาณปรับแก้จากดาวเทียมในระบบ L-band 
Global correction ไดโ้ดยมีความคลาดเคล่ือนของการรังวดั (RMS) ทางราบ (Horizontal) ไม่เกินกวา่ 0.05 
เมตร และทางด่ิง (Vertical) ไม่เกินกวา่ 0.1 เมตร 

4.1.12 มี Tilt Sensor หรือ E-Bubble ในตวั GNSS Receiver เพื่อค านวณชดเชยการเอียงขณะ
รังวดัไดไ้ม่นอ้ยกวา่ 20 องศา 
           4.1.13 มีตวัเคร่ือง GNSS Receiver มีแบตเตอร่ีภายในชนิด Lithium พร้อมเคร่ืองประจุไฟฟ้า
จ านวนอยา่งนอ้ย 1 ชุด  
           4.1.14  มีวิทยุส่งสัญญาณแบบ Built-In UHF Radio Modem ส าหรับส่งขอ้มูลปรับแก ้RTCM ท่ี
ความถ่ี 410-470 Mhz หรือมากกวา่โดยมี Channel Spacing ท่ี 12.5KHz / 25KHz และอุปกรณ์ประกอบ 
ขนาดก าลงัส่งไม่นอ้ยกวา่ 1 Watt  
            4.1.15  มีระบบ Smart Voice Broadcast System. หรือ “Speaking” ท่ีเคร่ือง GNSS Receiver หรือท่ี 
Controller ใหเ้สียงแสดงการท างานหรือสถานะของเคร่ือง GNSS ได ้
          4.1.16  มีช่อง Lemo port ส าหรับเช่ือมต่อแบตเตอร่ีภายนอกได ้
          4.1.17  มีอุปกรณ์วดัความสูงของเสาอากาศ จ านวน 1 ชุด 
          4.1.18  มีขาตั้งกลอ้งแบบสามขา (Tripod) แบบชนิดปรับเล่ือนได ้จ านวนอยา่งนอ้ย 1 ชุด 
          4.1.19  GNSS ในชุด Base Station จะตอ้งมีชุดฐานตั้งเคร่ือง GNSS แบบสามเส้า (Tribrach) ซ่ึงมี
ระดบัฟองกลมและฟองยาว และกลอ้งส่องหมุดด่ิง (Optical Plummet) แบบหมุนได ้360º อยูใ่นตวัจ านวน  
1 ชุด 
          4.1.20  มีกล่องแบบแขง็กนัการกระแทกส าหรับบรรจุเคร่ือง GNSS ของแต่ละเคร่ืองพร้อมอุปกรณ์ 
     4.2  เคร่ืองหาพิกดัดว้ยสัญญาณดาวเทียม GNSS ชนิด Multi Frequency ส าหรับสถานีเคล่ือนท่ี (Rover 
Station) 1 เคร่ือง  มีคุณลกัษณะดงัน้ี 
           4.2.1 เป็นเคร่ืองหาค่าพิกดัดว้ยดาวเทียม GNSS Receiver ท่ีมีช่องรับสัญญาณดาวเทียมจ านวนไม่
นอ้ยกวา่ 350 ช่องสัญญาณ ท่ีสามารถรับและบนัทึกขอ้มูลสัญญาณดาวเทียม GPS และ GLONASS และ 
Galileo ไดท้ั้ง 2 ความถ่ีแบบ L1 และความถ่ีแบบ L2 โดยการรับสัญญาณจะตอ้งเป็นแบบ Carrier phase 
และ C/A Code โดยสามารถรับสัญญาณ Beidou B3 หรือ GPS L5 ไดด้ว้ย             



  4.2.2  สามารถปฏิบติังานรังวดัสัญญาณดาวเทียม GNSS Receiver ดว้ยวิธี Static, Real Time 
Kinematic (RTK), RTK Network ท่ีต่อเช่ือมกบัระบบ RTK Network ของกรมท่ีดิน และ Gistda ได ้ 
              4.2.3  ตวั GNSS Receiver ตอ้งมีพอร์ตส าหรับ SIM card เพื่อการเช่ือมต่อระบบ 3G รองรับ
ระบบ CORS และ RTK Network หรือ VRS ได ้
              4.2.4  ตวัเคร่ือง GNSS Receiver สามารถเก็บขอ้มูลดาวเทียมโดยใชห้น่วยความจ าแบบภายใน 
(Internal) ขนาดไม่นอ้ยกวา่ 4 GB และมีช่องบรรจุแผน่บนัทึกขอ้มูลแบบ Micro SD Card ได ้32 GB เป็น
อยา่งนอ้ย 
              4.2.5  ตอ้งสามารถใชร้ะบบ WebUI ในการควบคุมการท างานและ Upgrade Firmware และใชต้ั้ง
ค่าหรือสั่งการเคร่ือง GNSS Receiver รวมทั้งใชใ้นการ Download และ Delete ขอ้มูลรังวดัจากดาวเทียมท่ี
บนัทึกในตวัเคร่ือง Smart Antenna ไดโ้ดย Smartphone , Tablet , Notebook ท่ีมีระบบ Wifi  
              4.2.6  ตวัเคร่ือง GNSS Receiver สามารถป้องกนัฝุ่ นและน ้าไดต้ามมาตรฐาน  IP67 
              4.2.7  ตวัเคร่ือง GNSS Receiver ไดรั้บมาตรฐานความทนทานต่อสภาพแวดลอ้ม MIL-STD-
810G method 514.6E-I และ method 516.6 ทนต่อการตกกระแทกท่ีพื้นคอนกรีตจากความสูงไม่นอ้ยกวา่ 
2 เมตร  
             4.2.8  เคร่ืองรับสัญญาณดาวเทียม GNSS Receiver สามารถบนัทึกขอ้มูลความถ่ีไดถึ้ง 10 Hz หรือ
สูงกวา่ได ้
             4.2.9  เม่ือประมวลผลขอ้มูลดว้ยโปรแกรมประมวลผลสัญญาณดาวเทียมแลว้ มีความคลาดเคล่ือน
ของการรังวดัในระบบ Static Post Processing ทางราบ (Horizontal) ไม่เกินกวา่ 3mm + 0.1ppm และทาง
ด่ิงไม่เกินกวา่ 3.5 mm + 0.4ppm  ของระยะเส้นฐานท่ีรังวดั 
             4.2.10  เม่ือประมวลผลขอ้มูลด้วยโปรแกรมประมวลผลสัญญาณดาวเทียมแล้ว มีความคลาด
เคล่ือนของการรังวดั (RMS) ในระบบ Real Time Kinematics ทางราบ (Horizontal) ไม่เกินกวา่ 8 mm + 
1ppm และทางด่ิง (Vertical) ไม่เกินกวา่ 15 mm + 1ppm ของระยะเส้นฐานท่ีรังวดั 
             4.2.11  สามารถรับสัญญาณปรับแกจ้ากดาวเทียมในระบบ L-band Global correction ไดโ้ดยมี
ความคลาดเคล่ือนของการรังวดั (RMS) ทางราบ (Horizontal) ไม่เกินกว่า 0.05 เมตร และทางด่ิง 
(Vertical) ไม่เกินกวา่ 0.10 เมตร 
             4.2.12 มี Tilt Sensor หรือ E-Bubble ในตวั GNSS Receiver เพื่อค านวณชดเชยการเอียงขณะรังวดั
ไดไ้ม่นอ้ยกวา่ 20 องศา 
             4.2.13  ตวัเคร่ือง GNSS Receiver มีแบตเตอร่ีภายในชนิด Lithium พร้อมเคร่ืองประจุไฟฟ้า
จ านวนอยา่งนอ้ย 1 ชุด 
             4.2.14  มีวิทยุส่งสัญญาณแบบ Built-In UHF Radio Modem ส าหรับส่งขอ้มูลปรับแก ้RTCM ท่ี
ความถ่ี 410-470 Mhz หรือมากกวา่โดยมี Channel Spacing ท่ี 12.5KHz / 25KHz และอุปกรณ์ประกอบ 
ขนาดก าลงัส่งไม่นอ้ยกวา่ 1 Watt  
             4.2.15  มีระบบ Smart Voice Broadcast System. หรือ “Speaking” ท่ีเคร่ือง GNSS Receiver หรือ
ท่ี Controller ใหเ้สียงแสดงการท างานหรือสถานะของเคร่ือง GNSS ได ้
             4.2.16  มีช่อง Lemo port ส าหรับเช่ือมต่อแบตเตอร่ีภายนอกได ้



             4.2.17  มีอุปกรณ์วดัความสูงของเสาอากาศ จ านวน 1 ชุด 
             4.2.18  GNSS ในชุด Rover Station จะตอ้งมี Carbon Fiber Pole พร้อมตวัยึด Controller กบั Pole 
เขา้ดว้ยกนั โดยมีความยาว  Pole ไม่นอ้ยกวา่ 2 เมตร จ านวน 1 ชุด 
             4.2.19  มีกล่องแบบแข็งกนัการกระแทกส าหรับบรรจุเคร่ือง GNSS ของแต่ละเคร่ืองพร้อม
อุปกรณ์ 
     4.3  เคร่ืองควบคุมชนิดพกพา (Handheld Controller) ส าหรับใชส้ั่งการท างานเคร่ือง GNSS  จ านวน 1 
เคร่ือง   โดยมีคุณลกัษณะ  ดงัน้ี 
             4.3.1  เคร่ืองควบคุมชนิดพกพา (Handheld Controller) ตอ้งมีช่องรับสัญญาณดาวเทียม GPS , 
Glonass , Beidou ไดไ้ม่นอ้ยกวา่ 72 ช่องสัญญาณ 
             4.3.2  เคร่ืองควบคุมชนิดพกพา (Handheld Controller) ตอ้งมีหนา้จอสีระบบสัมผสั ขนาดไม่นอ้ย
กวา่ 8 น้ิว (1080x800 pixels) ใชป้ฏิบติัการดว้ยระบบ Window Mobile 6.5  หรือ Android 5.1.1 ข้ึนไป 
             4.3.3   เคร่ืองควบคุมชนิดพกพา (Handheld Controller) ตอ้งมีหน่วยความจ าประมวลผลภายใน
เคร่ือง (RAM) ขนาดไม่นอ้ยกวา่ 2 GB และมีหน่วยความจ าส าหรับบนัทึกขอ้มูลในตวัเคร่ืองได ้32 GB 
โดยสามารถขยายหน่วยความจ าไดไ้ม่นอ้ยกวา่ 128 GB จากช่องใส่ Micro SD card slot 
             4.3.4   เคร่ืองควบคุมชนิดพกพา (Handheld Controller) ตอ้งทนต่อการสั่นสะเทือน ฝุ่ นและน ้ า
มาตราฐาน IP67 และมีแบตเตอร่ีภายใน และทนทานต่อการตกท่ีความสูงไม่น้อยกว่า 1 เมตรบนพื้น
คอนกรีต สามารถใชง้านไดต่้อเน่ืองไม่นอ้ยกวา่ 12 ชัว่โมง โดยมาพร้อมเคร่ืองอดัประจุไฟฟ้า  
             4.3.5  เคร่ืองควบคุม (Handheld Controller) ตอ้งมีกลอ้งดิจิตอลหลงัท่ีความละเอียดไม่นอ้ยกว่า 
12 M pixels  และตอ้งมีกลอ้งดิจิตอลหนา้ท่ีความละเอียดไม่นอ้ยกวา่ 2 M pixels 
             4.3.6 เคร่ืองควบคุมชนิดพกพา (Handheld Controller) ตอ้งสามารถเช่ือมต่อขอ้มูลผ่านระบบ 
USB , Bluetooth , Wi-Fi ไดเ้ป็นอยา่งนอ้ย โดยสามารถต่อใช้งานร่วมกบัเคร่ืองหาพิกดัดว้ยสัญญาณ
ดาวเทียม GNSS เพื่อการแสดงผลขอ้มูลสถานะดาวเทียม และควบคุมการท างานของเคร่ืองหาค่าพิกดัและ
การบนัทึกสัญญาณดาวเทียม GNSS ได ้
             4.3.7  เคร่ืองควบคุมชนิดพกพา (Handheld Controller) ตอ้งมีโปรแกรมการส ารวจในระบบ RTK 
ท่ีมีลิขสิทธ์ิ โดยตอ้งสามารถควบคุมเคร่ือง GNSS ไดท้ั้ง Base Station และ Rover Station ให้ท างาน
ส ารวจรังวดัในระบบ RTK Network ผา่นระบบ 3G ได ้
             4.3.8 เคร่ืองควบคุมชนิดพกพา (Handheld Controller) มีพอร์ตส าหรับ SIM card เพื่อการเช่ือมต่อ
ระบบ  RTK Network ได ้
             4.3.9  มีโปรแกรมในการควบคุมการท างานส ารวจภาคสนามจะตอ้งเป็นยี่ห้อเดียวกนักบั GNSS 
Receiver และถูกตอ้งตามลิขสิทธ์ของ GNSS ท่ีเสนอราคาเพื่อใช้ควบคุมการท างานในระบบ RTK 
Network โดยสามารถแสดงค่า HRMS , VRMS , Speed , ระยะทางระหวา่ง Rover และ Reference Base 
และแสดงผลการส ารวจในรูปแบบ Real Time Graphic ได ้ โปรแกรมสามารถท างานในระบบ RTK 
Network โดยสามารถสั่งการให ้GNSS เช่ือมต่อกบัระบบ Network และเช่ือมต่อกบั Server ให้ Mount กบั 
Base หรือ Rover ท่ีตอ้งการในการท างาน RTK ได ้ โปรแกรมสามารถสั่งบนัทึกขอ้มูลดิบจากการรังวดั
จากสัญญาณดาวเทียมเพื่อใชป้ระมวลผลแบบ Post Processing ได ้ โปรแกรมจะตอ้งสามารถค านวณพื้นท่ี 



และ สามารถวดัระยะทางจากจุดต่อจุดไดโ้ปรแกรมสามารถเช่ือมต่อกบั Google Map เพื่อให้มีแผนท่ี Real 
Time เป็น Background ในขณะท าการส ารวจในระบบ RTK ได ้ และมี Function การค านวณพิเศษ
ครบถว้น และดู Sky Plot ของดาวเทียม GPS, GLONASS, BEIDOU, GALILEO ได ้
     4.4  โปรแกรมประมวลผลขอ้มูล GNSS ระบบ Post Processing 
 4.4.1 โปรแกรมประมวลผลขอ้มูล GNSS ระบบ Post Processing จะตอ้งเป็นยี่ห้อเดียวกนักบั
ตวัเคร่ือง GNSS  
 4.4.2  สามารถท างานไดบ้นระบบปฏิบติัการ Microsoft Windows 8 หรือ 10 ได ้

4.4.3 สามารถประมวลผลข้อมูลจากดาวเทียม GNSS ท่ีได้จากการรังวดัในรูปแบบ GPS, 
GLONASS และ BeiDou ได ้

4.4.4 สามารถแสดงผลและแสดงพิกดัอา้งอิงกบัเกณฑ์ทางราบ (Geodetic datum) WGS84 และ
พื้นเกณฑท์างราบทอ้งถ่ิน (Local Geodetic Datum) ต่างๆ ได ้

4.4.5 สามารถค านวณและปรับแกโ้ครงข่าย (Network Adjustment) ดว้ยวิธีการของ Least Square 
ได ้

4.4.6 สามารถประมวลผลขอ้มูล GNSS ในรูปแบบ RINEX ได ้
4.4.7 สามารถแปลงขอ้มูล GNSS ในรูปแบบ RINEX ได ้
4.4.8 โปรแกรมประมวลผลสามารถค านวณ Loop closure ได ้
4.4.9 มีสูตรส าหรับแผลงพื้นหลักฐาน (Datum Transformation) ท่ีผูใ้ช้สามารถก าหนด

พารามิเตอร์ท่ีจะใชไ้ดท้ั้งแบบ 3 พารามิเตอร์ หรือ 7 พารามิเตอร์ 
4.4.10 สามารถค านวณปรับแกค้่าความสูงจากยีออยด์ โดยใช ้Geoid Model EGM 96 และ Model EGM 

2008 ได ้
     4.5  โปรแกรมส ารวจออกแบบเพื่องานวศิวกรรมโยธา-ส ารวจ   จ  านวน  1  ชุด  มีคุณลกัษณะ  ดงัน้ี 
 4.5.1 สามารถท างานบนระบบปฏิบติัการทั้ง Microsoft Windows  8 , 10 ได ้
           4.5.2  สามารถใชข้อ้มูลแบบ Raster ในรูปแบบ BMP, TIFF format และ Vector ในการท างานได ้
(ใชข้อ้มูลแบบรูปภาพของแผนท่ี ท่ีไดจ้าก การสแกนภาพ หรือ แฟ้มรูปภาพ ร่วมกบัขอ้มูลระบบพิกดัของ
ชนิด CAD เช่น DXF file หรือ DWG file) 
          4.5.3  สามารถน าขอ้มูลการรังวดัท่ีไดจ้ากเคร่ือง GNSS มาค านวณ–สร้าง Digital Terrain Model 
เพื่อสร้างเส้นชั้นความสูง (Contouring) ไดห้ลายระดบัชั้นความส าคญัของเส้น Contour และสามารถสร้าง 
Thematic Map ได ้
           4.5.4  สามารถค านวณ และสร้างเส้นชั้นความสูงจาก DTM และ Cross–Section , รูปตดัตามขวาง
, งานค านวณดินตดัดินถม และสร้าง – แสดงภาพ 3 มิติ (3D) ได ้
 4.5.5  สามารถค านวณปริมาตรงานดินจาก Two Digital Terrain Models ได ้
 4.5.6  สามารถปรับแกว้งรอบ (Traverse  Adjustment) ไดทุ้กรูปแบบ เช่นวงรอบเปิดไดไ้ม่นอ้ย
กวา่ 5 รูปแบบและวงรอบปิดไดไ้ม่นอ้ยกวา่ 2 รูปแบบทั้งในระบบพิกดัสมมุติและพิกดัสากล 
     4.5.7  สามารถใชง้านระบบ Data Base สารสนเทศทางภูมิศาสตร์ และการท่ีดิน (LIS และ GIS) 
ได ้  และสามารถอ่านขอ้มูล GIS ท่ีอยูใ่น format ของ *.shp ได ้



          4.5.8  สามารถน าขอ้มูลไปเช่ือมต่อกบัระบบ Google Earth ได ้และสามารถ export ขอ้มูลไป
บนัทึกเพื่อเปิดในรูปแบบของ Google Earth ได ้
             4.5.9  มีระบบให้เขียนโปรแกรมเพิ่มแบบ MACRO เพื่อสร้าง function ดว้ย VB (Visual Basic) 
เขียนเพิ่มได ้เพื่อพฒันาโปรแกรมใหมี้ความสามารถพิเศษ ตามความตอ้งการของผูใ้ชไ้ดโ้ดยไม่จ  ากดั 
             4.5.10  สามารถแปลง อ่าน และบนัทึกขอ้มูลในรูปแบบ *.dxf , *.dwg , *.shf  เพื่อใชง้านร่วมกบั
โปรแกรม CAD อ่ืนๆได ้
             4.5.11  สามารถน าภาพถ่ายทางอากาศมาปรับแกค้่าพิกดับนภาพถ่ายทางอากาศในรูปแบบ Rubber 
Sheet (Rectification) ได ้และ Digitizing งาน CAD จาก Background ท่ีเป็นภาพถ่ายทางอากาศได ้
             4.5.12  ชุดโปรแกรมจะตอ้งมีฮาร์ทล็อกคีย ์และเป็นชุดโปรแกรมท่ีมีลิขสิทธ์ิถูกตอ้งตามกฎหมาย 
บรรจุอยูใ่นกล่องผลิตภณัฑ ์
5. ผู้เสนอราคาต้องแสดงการเปรียบเทยีบรายละเอยีดประกอบการจัดซ้ือครุภัณฑ์ และแนบแคตตาลอ็ก
โดยท าเคร่ืองหมายหรือส่วนแสดงข้อก าหนดในแคตตาลอ็กหรือเอกสารอ้างองิให้ชัดเจนว่าคุณสมบัติ
ดังกล่าวตรงตามข้อก าหนดของมหาวทิยาลยัหรือดีกว่า 
6. ก าหนดส่งมอบครุภัณฑ์ ภายใน   30 วนั 
7. ระยะเวลาการรับประกนั   1  ปี 
8. สถานทีส่่งมอบ  ห้องปฏิบติัการส ารวจ  สาขาวชิา วศิวกรรมโยธา  คณะครุศาสตร์อุตสาหกรรม         

ต.คลองหก  อ.ธญับุรี  จ.ปทุมธานี 
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